
Doppelarm-Roboter WorkSense W-01

Die intelligente Lösung 
für komplexe Aufgaben
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Ein Roboter, der sehen, 
fühlen, denken und 
autonom arbeiten kann
Der neue WorkSense W-01 
 
Zeit ist Geld und Produktivität schafft Wert. Für reibungslose Prozesse in Ihrem 
Unternehmen muss jede Aufgabe schnell, sicher und hocheffektiv erledigt werden.

Der WorkSense W-01 bedeutet einen weiteren Schritt in der automatisierten 
Fertigung. Der Doppelarm-Roboter führt Aufgaben aus, bei denen zuvor nicht an eine 
Automatisierung zu denken war. Im Gegensatz zu fest installierten Robotern ist der 
W-01 dank seines einzigartigen Designs flexibel einsetzbar. Sie können ihn bequem von 
einem Ort zum anderen fahren, damit er genau dort, wo sie ihn brauchen, verschiedene 
komplexe Aufgaben ausführen kann.

Das Konzept WorkSense ist einfach erklärt: ein Roboter, der sehen, fühlen, 
denken und autonom arbeiten kann. Von dieser wegweisenden Multifunktionalität 
können viele Branchen profitieren, egal ob Elektronikhersteller, Automobil- und 
Automobilzuliefererindustrie, Medizintechnik und Pharmaindustrie. Der W-01 ist die neue 
Robotergeneration - intelligent, flexibel und ideal für die Fertigung in kleinen Serien und 
Just-in-Time-Produktion.

WorkSense-Robotik

Doppelarm-Geschicklichkeit

Mit seiner dem Menschen nachempfundenen Armgeometrie, den integrierten Sensoren 
und dem Beschleunigungsmesser erledigt der Doppelarm-Roboter von Epson wechselnde 
Aufgaben weitgehend autonom. Dank 3D-Bilderkennung und Visual Servo mit vier fest 
verbauten Farbkameras und zwei an den Greifhänden erkennt der Doppelarm-Roboter die 
Lage von Teilen im Raum - auch wenn sich die Position während des Prozesses ändert. 
Eine Kalibrierung ist nicht notwendig.

Die multifunktionalen Greifhände des Epson Doppelarm-Roboters sind mit 
hochsensiblen und präzisen Kraftsensoren ausgestattet. Damit kann der Roboter 
Objekte unterschiedlicher Form und Größe halten und bearbeiten. Auch die Kombination 
mit üblichen Werkzeugen ist problemlos möglich - für Aufgaben, die besonders viel 
„Feingefühl“ erfordern.

Der W-01 kann:

–– Mit Werkzeugen umgehen

–– Flexibel und autonom arbeiten

–– Mit unterschiedlichen Traglasten arbeiten: 3 kg pro Arm, 6 kg mit beiden Armen

–– Unterschiedlichste Objekte greifen, halten und bearbeiten

7 Achsen 
pro Arm

Handhabung von 
unterschiedlichen 
Gegenständen 
und Materialien
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Intelligente Sensoren Steigern Sie Ihre 
Produktivität
Der W-01 ist nicht nur intelligent, flexibel und äußerst 
geschickt, er erfüllt auch höchste Sicherheitsstandards. Er 
ist ideal geeignet für stetig wechselnde Produktionsmengen 
und bei häufigen Änderungen von Fertigungslinien. Damit 
ist der W-01 von Epson der neue Standard für mehr 
Produktivität in flexiblen Arbeitsprozessen.

–– Kompakte Abmessungen; B: 730 mm x T: 1101 mm x  
H: 1495 bis 1795 mm. Gewicht: 200 kg

–– Einfache Einrichtung und Verwendung

–– Sicher, smart und robust

–– Keine speziellen Tools oder komplexe Peripherie 
erforderlich

–– Hohe Mobilität durch Ausstattung mit Rollen

Traglast  

 
pro Arm

Maschinelles Lernen ist standardmäßig enthalten und sorgt dafür, 
dass der Roboter schnell eigene Entscheidungen treffen kann. Bringen 
Sie ihm bei, wie er eine Aufgabe ausführen soll, und überlassen Sie 
ihm dann die Arbeit. Sensoren der nächsten Generation ermöglichen 
eine äußerst präzise Steuerung der 7-Achs-Doppelarme. So kann er 
Hindernisse selbst in einer neuen Umgebung eigenständig umgehen. 

Der W-01 verfügt über eine exzellente räumliche Wahrnehmung, 
sodass er in einer neuen Umgebung direkt einsatzfähig ist - 
ohne vorherige Neuprogrammierung. Die schnelle Anpassung 
an neue Produktionsanforderungen wird auch durch das flexible 
Designkonzept gewährleistet. Der Roboter lässt sich leicht an einen 
neuen Einsatzort bewegen und in Prozesse einbinden.
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Flexibles Design mit 7-Achs-Doppelarmen 
und 1-Drehachse

Handhabung einer Traglast 
von 3 kg pro Arm oder 6 kg 
mit beiden Armen

Vielseitige, geschickte 
Greifhände mit 
Kraftsensoren und 
Kameras an beiden Armen

Integrierte Farbkameras an 
Kopf und Handgelenk, externe 
Kameras optional

Kompakte Abmessungen; 
B: 73,0 cm x T: 110,1 cm x H: 149,5 bis 
179,5 cm  
Gewicht: 200 kg

Produktmerkmale

Mit Rollen ausgestattet für mehr 
Mobilität

Integrierte Liftfunktion, um die 
Größe des Roboters anzupassen
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Epson W-01
Technische Spezifikationen

Seitenansicht – linksSeitenansicht – rechts

Draufsicht
W-01

Installation Platzierung am Boden

Beweglich

Arm 7 Achsen pro Arm (14 Achsen insgesamt)

Hand 2-Achs-Finger (Öffnen-Schließen), 1-Achs-Handfläche (Ziehen-Drücken)

Handgelenk 1 Achse

Kopf Neigemechanismus (2 Positionen: 0 ° oder 35 °)

Sonstiges Gelenk-Hebe-Mechanismus (manuelle Handhabung), Rollen

Sensor
Kraftsensor 2 (1 pro Arm)

Kamera 4 Kameras am Kopf, 2 Kameras am Arm (mit Licht)

Armreichweite 545 mm

Gewicht (ohne Kabel) 200 kg

Traglast (Last)*
Ein Arm 3 kg

Beide Arme 6 kg

Max. Greifkraft
Finger 30 N

Handinnenfläche 50 N

Massenträgheitsmoment Beide

Gelenk Nr. 5 0,2 kg•m²

Gelenk Nr. 6 0,2 kg•m²

Gelenk Nr. 7 0,08 kg•m²

Anwenderverkabelung Standard-E/A: IN 4/OUT 4 (JIS C 5432-Steckverbinder), Ethernet-Steckverbinder

Stromversorgung
AC 200-240 V (+10 %)

Einphasig

Einsetzbares Steuergerät Integrierte Steuerung

Installationsumgebung Standard

Sicherheitsstandard CE-Kennzeichen
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Technologievorreiter

1982  
Erstmals freie Verfügbarkeit der Epson SCARA-
Roboter in Japan

1986  
Erster Reinraumroboter der Klasse 1 

1997 
Erste PC-basierte Steuerung

2008 
Erfinder des rechts- bzw. linksarmoptimierten 
SCARA-Roboters G3

2009  
Erfinder des Spider – eines einzigartigen SCARA- 
Roboters ohne Totzonen 

2013  
Einsatz von Epson QMEMS® Sensoren erstmalig in 
der Robotik, durch die Vibrationen der 6-Achser-
Kinematik reduziert werden

2014  
Epson Compact Vision CV2: Epson eigener 
ultraschneller Bildverarbeitungsrechner

2016 
Epson N2-Serie: weltweit erster 6-Achs-Roboter mit 
Faltarm – extrem kompakt und platzsparend

2018 
Epson Doppelarm-Roboter mit einer Armgeometrie, 
die der menschlichen Physiologie nachempfunden 
ist, sowie integrierten Sensoren wie Kameras, 
Kraftsensoren und Beschleunigungsmesser

Epson Robotic Solutions ist einer der führenden Anbieter von Hightech-
Robotersystemen. Unsere Lösungen sind weltweit für ihre Zuverlässigkeit bekannt. 
Das Produktsortiment umfasst 6-Achs-Roboter, SCARA-Roboter, die SCARA-
Einstiegsmodelle der LS-Serie und der T-Serie, die speziell von Epson entwickelten 
Robotertypen Spider und N sowie den bahnbrechenden Doppelarm-Roboter. 
Abgerundet wird das Paket durch Bildverarbeitungslösungen, Steuerungen und den 
Epson Kraftsensor für kraftgesteuerte Anwendungen.

Über Epson

Epson Robotersysteme: auf den Punkt genau, schnell und zuverlässig

Unsere Roboter palettieren, sägen, fräsen, bohren, schleifen, installieren und 
montieren. Sie arbeiten präzise bei atemberaubender Geschwindigkeit in 
verschiedenen Anwendungsbereichen und häufig bis zu 24 Stunden pro Tag.

Unser Produktangebot enthält eine der umfangreichsten SCARA-Modellreihen 
weltweit, 6-Achs-Roboter, Steuerungen und Software.

Nutzen Sie das volle Potenzial Ihres Epson Robotersystems

Im Rahmen unseres Dienstleistungsangebots bieten wir Pre- und After-Sales-
Supportprogramme. Dazu gehören:

–– Machbarkeitsstudien für maximale Planungs- und Projektsicherheit

–– Unterstützung bei der Planung und Implementierung

–– Einführungsseminare, Programmier-/Wartungsschulungen  
und Bedienerschulung

–– Inspektion und kundenspezifische Wartungspläne

–– Hotline-Service und Reparaturdienst vor Ort

–– Zentrale Ersatzteilbevorratung

Epson Spider-Roboter

Die kosteneffiziente Alternative:  
Aufgrund seiner einzigartigen Bauweise 
erreicht der Spider jeden Winkel seines 
Arbeitsbereichs bei einzigartig kurzen 
Zykluszeiten. 

Epson SCARA-Roboter

Unsere SCARA-Roboter sind in 
400 Varianten erhältlich. Sie sind 
kompakt, leistungsstark und arbeiten 
selbst bei hoher Geschwindigkeit mit 
absoluter Präzision.

Epson Steuerungen

Maximale Leistung auf kleinstem Raum: 
Die Epson Steuerungen basieren auf 
einem robusten, integrierten System 
und steuern Manipulatoren sowie 
Peripheriegeräte.

Epson 6-Achs-Roboter

Flexibilität durch drehbare Achsen: 
Dank der unübertroffenen Punkt- 
und Bahngenauigkeit können 
komplexe Arbeitsprozesse präzise 
umgesetzt werden. 
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Epson Industrial Solutions 
Center – finden Sie Ihre Lösung!

Erleben Sie unsere Roboter in Aktion. Erstellen, simulieren und verbessern Sie mithilfe 
unserer Experten Ihre Automatisierungsanwendung in einer Testzelle. Die Zelle kann 
über alle gängigen Feldbussysteme gesteuert und vernetzt werden. Außerdem erhalten 
Sie von uns moderne Peripheriegeräte wie optische Systeme und Conveyor Tracking.

Epson America Inc. 
www.epsonrobots.com

Seiko Epson Corp 
http://global.epson.com/products/robots/

Epson China Co, Ltd. 
www.epson.com.cn/robots/

Terminvereinbarung

Rufen Sie uns an unter: 
+49 2159 538 1800

Oder schicken Sie eine E-Mail an: 
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH 
Robotic Solutions  
Otto-Hahn-Straße 4 
40670 Meerbusch 

Tel.: +49 2159 5381800 
Fax: +49 2159 5383170 
E-Mail: info.rs@epson.de 
www.epson.de/robots

Industrial 

Epson Deutschland GmbH
Otto-Hahn-Str. 4
D-40670 Meerbusch
Info-Line: +49 (0) 2159/92 79 500
Telefax: +49 (0) 2159/538-3000
www.epson.de

Epson in Österreich
Info-Line: 01 253 49 78 333
www.epson.at
Epson in der Schweiz
Info-Line: 022 592 7923
www.epson.ch

Alle Marken und eingetragenen Warenzeichen sind das Eigentum der Seiko Epson Corporation oder der jeweiligen Rechteinhaber.
Diese Produktinformationen können ohne vorherige Ankündigung geändert werden.




